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Introducao

atual mercado de Sistemas ndo tripulados esta au-
mentando sensivelmente. Limitando-se aos Siste-
mas Navais néo tripulados, vemos este crescimento seguindo
0 mesmo caminho. Meios aéreos, de superficie e submarinos
ndo tripulados sao o foco de grandes e médias empresas, que

em sua variedade competem por contratos para atender a de-
manda de marinhas em todo o mundo, Essas empresas vao
desde gigantes da defesa como Lockheed Martin, Boeing e
BAE Systems, até empresas de médio porte, produtoras de
SENSOres € outros componentes para avides navais.



No cenario atual, ja vemos quantidades significativas de
drones UAVs (Veiculo Aéreo ndo Tripulado) em emprego
real, primordialmente em tarefas ISR (Inteligéncia e Escla-
recimento e Reconhecimento), seguido pelos UUVs (Veicu-
los Submarinos ndo Tripulados) empregados no meio militar

Alguns modelos de drones

;principalmente nas a¢des de Guerra de Minas. Ja os USVs
(Veiculos de Superficie ndo Tripulados) vem buscando seus
primeiros passos, como € o caso do Protector, USV israe-
lense, que ‘uma embarcacio de 11 metros, exposta durante a
Euronaval 2012, dotada de armamento antissuperficie, den-
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| tre eles o missil Spike LR. O Protector foi desenvolvido para
= emprego litordneo, opera¢des ribeirinhas e contra ameagas
| assimétricas.

|  No caminho do avango dos USVs, vem despertando nes-
| se cenario 0 ACTUV (4nti-Submarine Warfare Continuous
W4 Trail Unmanned Vessel), embarca¢io inovadora em diversas
®55 ireas, mas que demonstra uma necessidade de evolugdo, para
acompanhar o desenvolvimento da Guerra Antissubmarino.

ACTUV

A DARPA (Defense Advanced Research Projects
Agency), agéncia do Departamento de Defesa dos Estados
Unidos, responsével por pesquisas e desenvolvimento tecno-
légico estratégico, dividiu o projeto do ACTUV em quatro

fases: Estudos, Desenvolvimento do Sistema, Construcio e
Demonstragio.

A fase de Estudos, ja concluida, compreendia, resumida-
mente: a concepgao do projeto; pesquisa tecnoldgica; especi-
ficagdes; avaliagdo preliminar do desempenho operacional e
projeto preliminar.

A SAIC (Science Applications International Corpora-
tion), empresa americana que presta servicos e prové solu-
¢des cientifico-tecnoldgicas através de um contrato estabe-
lecido com a DARPA, ¢ a responsivel pelo prosseguimento
das trés fases restantes. Atualmente, o projeto encontra-se na
segunda fase (Desenvolvimento do Sistema), e tem previsao
de concluir a quarta fase até 2015, quando serdo realizadas
avaliagdes no mar de um protétipo.

Caracteristicas

Baseado no que foi concluido ao término da primeira fase
do projeto, e 0 andamento da segunda fase, a SAIC divulgou
as principais caracteristicas e especifica¢des da embarcagdo,

Em vez de ser langado ao mar, como os veiculos nio-tri-
pulados menores em operagio, atualmente, o ACTUV nio
dependera de outro meio para transporte. Em sua concepgdo,
ele desatracard de uma base naval, realizara suas tarefas ao
longo da costa, e acompanhara submarinos inimigos até que
deixem a drea, retornando a base de origem ao término da
missdo. O Unico envolvimento humano esperado na operagio

€ manobrar o drone durante as entradas e saidas de porta ou
aguas movimentadas, onde, entdo, sera operado remotamente
por um homem em terra ou embarcado em outro navio. Dessa
forma, o projeto define que os sensores ¢ o sistema tatico au-
tonomo empregado serio capazes de detectar, identificar os
meios de superficie na drea, e manobrar, respeitando o RIPE-
AM, as convengdes e restricdes maritimas legais.

A opgdo pelo casco Trimara deu-se em fungdo deste ofe-
recer maior velocidade e autonomia, quando comparado com
um monocasco de deslocamento equivalente. A embarcagio



tera a capacidade de operar normalmente seu conjunto de
sensores até o estado do mar 5 (Escala Beaufort), Podera na-
vegar com seguranga até mar 7, porém sem o mesmo desem-
penho dos sensores.

O navio deve ser pequeno e barato (meta de custo de US$
20 milhdes cada), mas robusto o suficiente para operar por 80
dias e cerca de 6000 km, sem necessidade de manutencdo ou
reabastecimento. Como ndo necessita da presenca humana
para opera-lo, ha um melhor aproveitamento de sua estrutu-
ra, retirando-se os espacos habitaveis e reduzindo, com isso,
o deslocamento, com o consequente aumento de autonomia
e desempenho.

Para ser empregado em sua navegacio e identificagio de
superficie, 0o ACTUV contara com radares de curto e longo
alcance, imageador eletro-optico e LIDAR (radar /aser).

Para a Guerra Antissubmarino, o drone contara com um
pacote que incluium sonar de média frequéncia ativo/passivo,
montado em um pod sob a quilha da embarcagao, empregado
para detegdes a longa distdncia: dois sonares ativos de alta
freqli€ncia para localizagdo e acompanhamento; ¢ um tipo de
MAD ao longo do casco, para prover informagaes adicionais
sobre atividades do alvo. Ainda contard com um sonar de
frequencia muito alta, a ser empregado na classificacdo do
contato submarino, através do imageamento actistico.

Para o sonar de média fregiiéncia, a SAIC estabeleceu
um subcontrato com a Raytheon Company para entregar o
seu primeiro sonar de casco de 5* geragdo. O sistema ¢ pro-
Jetado para fornecer busca ativa, detec¢fo passiva, filtragem
de ameaga, localizagdo, deteccio de torpedo e alertas. Dados
dos varios sonares podem ser apresentados em uma unida-
de central de controle, fornecendo uma imagem operacional
comum, como parte da missdo ASW (Guerra Antissubma-
rino),

Emprego tatico

De acordo com sua concepgdo apresentada pela DARPA,
0 ACTUV ndo sera empregado diretamente na busca A/S,
mas sim, primordialmente, ird acompanhar um contato por
longo periodo apés a detecgdo inicial realizada por outro
meio como, por exemplo, uma Aeronave de Patrulha Mariti-
ma (MPA) P-8 Poseidon.

Analisando as possibilidades de emprego tatico, seria
perfeitamente aceitavel seu emprego em uma agiio de patru-
lha A/S, que se caracteriza pela procura sistematica e con-
tinua, ao longo de uma linha, com o propésito de impedir
que um objeto a cruze sem ser detectado. Ja nas operagdes
de busca A/S, como investigagdo sistematica de determinada
area, para localizar um objeto que se supde ou que se afirma
estar naquela area, bem como confirmar a sua auséncia, o
seu emprego ja se torna limitado, principalmente no que se
refere & curta distancia, distancia de interceptag@o ou apés
a perda de contato, semelhantemente a qualquer navio de
superficie tripulado. A sua vantagem, nesses casos, seria a

grande autonomia esperada.

Niéo existe a previsdo de instalacio de armamento no
ACTUYV, mas por se tratar de um desenvolvimento de um
novo conceito, no caso de sucesso, serd plausivel que maio-
res ativos sejam liberados para que adaptagdes sejam feitas,
visando seu emprego como uma plataforma de lancamento
de armas A/S.

Além da sua concepgio inicial, a DARPA ji prevé o seu
emprego em outras missdes adicionais, incluindo as de In-
teligéncia, Vigildncia, Reconhecimento, Emprego do Towed
Array (SURTASS), nave-mae para UUVs e AUVs, ¢ Relay
para comunicagdes com Submarinos.

Como toda plataforma ndo tripulada, a necessidade de
contato de duas vias através de protocolos de comunicacio e
de comando cria vulnerabilidades. Quanto mais 0 ACTUV
se comunica, especialmente na transmissio, aumenta mais a
probabilidade de serem detectados.

Conclusao

A guerra antissubmarino sempre se caracterizou por
operadores sonar atentos as minimas variagdes de frequ-
éncia audiveis, para assessorar os oficiais da GAS em uma
das tarefas mais passiveis de erro, que ¢ a classificagio de
um contato sonar. Mesmo na atualidade dos sonares digitais,
apesar desses equipamentos modernos sugerirem a classifi-
cacdo, ainda passa longe a idéia de se deixar de lado a figura
do homem, analisando o que a maquina esté sugerindo antes
de uma tomada de decisdo, que pode envolver recursos ma-
teriais e, principalmente, vidas. O ACTUYV, por esse motivo,
ndo serd levado diretamente ao emprego real pela USN antes
de uma serie de testes de eficiéncia que se inicializaro a par-
tir da prontificagdo do protétipo, prevista para 2015. No caso
de sucesso, representara uma mudanca de conceitos, tanto na
ASW, quanto no emprego de embarcagdes nio tripuladas.
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